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CZESC OGOLNA

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych opracowana na podstawie rozpo-
rzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004r. (Dz. U. Nr 202 poz. 2072) ,w sprawie szczegétowe-
go zakresu i formy projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz pro-
gramu funkcjonalnouzytkowego” i na podstawie rozporzadzenia Komisji (WE) Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia
2003r. w sprawie ,Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV)’.

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot budowlanych obejmujgcych budowe obiektow matej architektury - otwarta strefa
aktywnosci ,Sitownia zewnetrzna” z montazem urzgadzen w Rymaniu ul. Nowa gm. Ryman dz. nr
90/16 obr. nr 0079 Ryman.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie ogrédka ,Sitownia zewnetrzna” i montazu urzadzen.

Zakres robot:

*przygotowanie terenu pod zabudowe

« wykonanie nawierzchni bezpiecznej z piasku i trawy;
» dostarczenie urzadzen do zabawy;

» montaz urzadzen;

« montaz zadaszenia (wiaty)

« montaz stojakow rowerowych

edostarczenie zieleni;

wykonanie zieleni;

« montaz oswietleniowych lamp hybrydowych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okresdlenia podane w niniejszej STWiIOR sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i z
danymi zawartymi w materiatach informacyjnych producentéw proponowanych materiatow.

1.5. Nazwy i kody robét wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

45.23.30.00-9 Wykonanie nawierzchni w strefie bezpieczefnstwa urzadzenia ogrodka ,Sitownia
zewnetrzna”

45.11.27.23-9 Roboty w zakresie ksztattowania ogrodka ,Sitownia zewnetrzna”
45.22.38.00-4 Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji urzadzen

45.11.27.10-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumenta-
cja Projektowa tj. zgtoszeniem robodt, specyfikacjg ST i poleceniami Inspektora.

Dopuszcza sie tylko takie odstepstwa od projektu, ktére nie naruszajg postanowien norm, a

sq uzasadnione technicznie i uzgodnione z autorem projektu oraz sq udokumentowane zapisem
dokonanym w dokumentach budowy.

Oprocz samego wykonania robot sktadajacych sie na budowe placu zabaw, na Wykonawcy spo-
czywac bedzie merytoryczna, formalna i finansowa odpowiedzialno$¢ za nastepujace prace.
Prace towarzyszace

*nadzorowanie robdét wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy o podwyko-
nawstwie;



*zabezpieczenie roboét do chwili ich odbioru lub ubezpieczenie od nadzwyczajnych okolicznosci
odpowiedzialnosci cywilnej;

eusuwanie z terenu budowy wszelkich odpadéw oraz zanieczyszczen wynikajacych z roboét reali-
zowanych przez Wykonawce (Gospodarka odpadami zwigzana z budowgq i funkcjonowaniem za-
plecza powinna spetnia¢c wymagania zawarte w ustawach z dnia 13 wrzesnia 1996 r. o utrzyma-
niu czystosci i porzadku w gminach(Dz. U. Nr 132 z 1996 r. poz.622 z pdzniejszymi zmianami).
Roboty tymczasowe

eustawienie, utrzymanie i usuniecie urzadzen poza placem budowy w celu realizacji transportu
na rzecz budowy w warunkach komunikacji publicznej oraz usuwanie ewentualnych szkdéd po-
wstatych wskutek tego transportu,

*zabezpieczenie robot przed woda opadowa (materiaty, sprzet, urzadzenia, narzedzia, skarpy
wykopow, itd.) oraz specjalne dziatania zabezpieczajace przed szkodami na skutek warunkéw
atmosferycznych i wod gruntowych,

eusuwanie przeszkdd utrudniajgcych wykonanie robot, w tym dodatkowe dziatania zwigzane

z prowadzeniem robot w czasie mrozow, opadow atmosferycznych, itp.

2. Wymagania dotyczace wtasciwosci materiatéw

wykonawca zobowigzany jest do zastosowania materiatéw zgodnie z obowigzujgcymi normami i
aprobatami technicznymi,

emateriaty powinny by¢ sktadowane przez Wykonawce zgodnie z warunkami i wymaganiami
podanymi przez producenta,

emateriaty i urzadzenia powinny posiadac niezbedne atesty i certyfikaty zgodnosci dopuszczajace
je do uzytku,

*miejsce sktadowania materiatdw bedzie zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem,

*przy zastosowaniu materiatow alternatywnych nalezy poinformowac Inwestora nie pdzniej

niz dwa tygodnie przed zamierzonym uzyciem tych materiatéw, celem ich wczesniejszego
zbadania.

3. Wymagania dotyczace sprzetu, maszyn i narzedzi

Do wykonania robo6t budowlanych i prac ogrodniczych mozna uzy¢ dowolnego sprzetu i maszyn.
Montaz gotowych elementoéw, takich jak urzadzenia fitness, moze wymagac zastosowania spe-
cjalnego sprzetu zalecanego przez producenta lub jego autoryzowanego przedstawiciela.

W przypadku urzadzen montaz moze by¢ wykonywany takze przez producenta lub jego autory-
zowanego przedstawiciela i on bedzie wtedy odpowiedzialny za dostarczenie odpowiedniego
sprzetu.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zeby uniknac¢ trwatych
odksztatcen i dostarczy¢ materiat i urzadzenia w odpowiednim czasie oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego. Dodatkowo powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w
sposob wskazany przez producenta i w normach. Podczas transportu nalezy wykaza¢ szczegdlng
ostroznosc¢ aby nie uszkodzi¢ urzadzen i materiatdbw do wbudowania.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa tj.
zgtoszeniem robdt i umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych ro-
bét.

6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

jednostki obmiaru:

enawierzchnie - mz

eurzadzenia zabawowe i wyposazenie - szt. lub kompletach.
enasadzenia: krzewow, drzew - szt.

*korytowanie pod nasadzenia z roslin, kory sosnowej, ziemi - m?
eogrodzenie - mb i szt.



CZESC SZCZEGOLOWA

1. Roboty w zakresie ksztattowania ogrdodka ,, Sitownia zewnetrzna” - CPV 45.11.27.23-9

Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji - CPV 45.22.38.00-4

Wszystkie urzadzenia fitness muszg odpowiadac zatacznikom, zachowac takie same wzory, takg
sama funkcjonalnos$¢, minimum takie wymiary minimum tg samag jakos$¢ materiatéw jak w spe-
cyfikacji technicznej.

Urzadzenia fitness muszg posiadac stosowne certyfikaty bezpieczenstwa.

Nawierzchnia strefy bezpieczenstwa winna by¢ wykonana z piasku drobnoziarnistego frakcji 0,5-
1,0mm o grubosci min 15 cm pozostata nawierzchnia moze by¢ wykonana jako piaskowo-
zwirowa lub jako teren zielony .

Infrastruktura towarzyszaca typu tawki, kosze, tablica informacyjna musi posiadac deklaracje
zgodnosci z norma PN-EN 1176.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegdtowe doty-
czace wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie robdt zwigzanych z ksztattowaniem placéw ogrdédka ,Sitownia zewnetrzna”,
montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okresdlenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wy-
tycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z SIWZ i pole-
ceniami Zamawiajgcego.

1.6. Materialy

1. kawki - stelaz metalowy z oparciem i siedzisko i oparcie z tat drewnianych - wyréb gotowy,
fabrycznie wykonczony .

2. Urzadzenia fitness — o konstrukcji metalowej malowane wyroby gotowe, fabrycznie wykon-
czone wg katalogu producenta.

3. Kosze na $mieci — metalowe na stupkach wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony.

4. Tablice informacyjne - z tworzywa sztucznego lub z sklejki (ptyty OSB gr 8-10mm) wyrdb
gotowy, fabrycznie wykonczony.

L.p. Wykaz urzadzen ,ogrédka fitness ” Ilos¢
1. - ,jezdziec” (nazwa potoczna -producencka) 1 - szt.
2. - ,orbiterek” (nazwa potoczna -producencka) 1 - szt.
3.- ,wyciskanie siedzac+wycigag gorny” (nazwa potoczna -producencka) 1 - szt.
4. - ,wyciag gérny pojedynczy (nazwa potoczna -producencka) 1 - szt.
5. - ,narciarz” (nazwa potoczna -producencka) 1 - szt.
6 wiata o wymiarach 6 x3,5 m z tawkami i stotem 1 - kpl
autonomiczne stupy oswietleniowe hybrydowe 2 - kpl



Wg zatgczonych do dostarczonych kart katalogowych lub specyfikacji producenta.

L.p. Elementy matej architektury Ilos¢

1. Kosz na $mieci lub kontener 1 szt.

2. tawka z oparciem 2 szt.

3. Tablica z regulaminem 1 szt.

4. Stojaki 5 stanowiskowe na rowery 4 szt

1.6.1.Wymagania dotyczace wtasciwosci wyroboéw

Urzadzenia fitness musza spetnia¢ nastepujace wymogi:

*podstawowe surowce uzyte do wykonywania urzadzen: wg specyfikacji producenta, stal malo-
wana farbami akrylowymi lub stal nierdzewna,

*ztgcza konstrukcji trwale odporne na czeste luzowanie sie (specjalna konstrukcja srub i
zabezpieczen).

ewszystkie sruby i wkrety przykryte gtadkimi, samo zatrzaskujgcymi sie nasadkami
ochronnymi z odpornego na uderzenia i niepalnego tworzywa,

«czesci stalowe ocynkowane ogniowo, malowane proszkowo,

eczesci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanie niskich i wysokich temperatur.

Wszystkie zastosowane przez wykonawce urzadzenia muszg by¢ zgodne z opisanymi w
projekcie budowlanym pod wzgledem:

egabarytow i konstrukcji (wielko$¢, rodzaj i liczba elementéw sktadowych),

echarakteru uzytkowego (tozsamosc¢ funkciji),

echarakterystyki materiatowej (rodzaj i jakos¢ tworzywa),

eparametrow technicznych ( np. trwatos¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),

eparametrow bezpieczenstwa uzytkowania (nie urazowos¢, nietoksycznosé, zasieg strefy
bezpieczenstwa, itp.),

*wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elementéw sktadowych).

Urzadzenia i zestawy fitness maja by¢ jak najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i wielko-
$cig do przedstawionych w dokumentacji budowlanej.

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne innych producentéw. Zamawiajacy moze
uznac takie urzadzenia, ktore bedq spetniac te same funkcje, co wymienione w projekcie budow-
lanym i bedg miaty zblizony wyglad pod wzgledem funkcji, ksztattu i trwatosci.

1.7. Sprzet
Roboty zwigzane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych kon-
strukcji mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.8. Transport

Materiaty na budowe placu ogrdédka ,Sitownia zewnetrzna” powinny by¢ przewozone odpowied-
nimi srodkami transportu, zeby unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepi-
sami BHP i ruchu drogowego.

1.9. Wykonanie robét

1.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury. Lokalizacja urzadzen - zgodnie z projek-
tem budowlanym. Montaz — wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe,
rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych kart katalogowych produ-
centa. Brak takich kart katalogowych lub instrukcji wytacza producenta urzadzen jako ich do-
stawce.

1.10. Kontrola jakosci roboét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z umowa pod wzgledem zastosowa-
nych materiatéw i doktadnosci wykonania. Wszystkie elementy wyposazenia placu ogrédka ,,Si-
townia zewnetrzna” muszg posiadac¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa ich uzytkowania.

1.11. Obmiar robot.



Elementy matej architektury — za 1 kpl. dostarczonych i zamontowanych urzadzen i wykonanych
nawierzchni.

1.12. Odbior robot

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z
SIWZ i umowa.

1.13. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

2. Roboty w zakresie ksztatltowania terenéw zielonych - 45.11.27.10-5

2.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace zatozenia
i pielegnacji zieleni.

2.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 2.1.

2.3. Zakres robo6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu zatozenie i pielegnacje zieleni w ramach zadania inwestycyjnego pt.Budowa placu zabaw w
miejscowosci Petrykozy gm. Ryman.

2.4. Okreslenia podstawowe

Okresdlenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami, prze-
pisami prawa budowlanego i prawa o zamoéwieniach publicznych oraz z okresleniami podanymi w
ogolnej specyfikacji wykonania i odbioru robdt budowlanych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego zwany jest dalej Inspektorem.

2.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumenta-
Cjg projektowg, OST, SST i poleceniami Inspektora.

2.6. Materialy

2.6.1. Materialy do wykonania nawierzchni trawiastej

Do nasadzen i wykonania trawnikow nalezy uzy¢ nastepujacych materiatéw zgodnie z projektem
i zasadami wiedzy ogrodniczej:

*Azofoska lub inny, ro(wnowazny, nawdz.

*Pozostate materiaty - wg potrzeb.

2.6.3. Wymagania

W/w materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w projekcie oraz wymaganiom norm
podanych w punkcie 10. niniejszej SST.

Materiat roslinny powinien spetnia¢ m.in. nastepujace wymagania:

epowinien by¢ dobrze uksztattowany, posiada¢ odpowiedni pokréj i odpowiadac okreslonym
standardom jakosciowym,

epowinien miec silny, prosty, pojedynczy, zwezajacy sie ku gdrze przewodnik,

*system korzeniowy powinien by¢ dobrze wyksztatcony, nie uszkodzony, zdrowy, odpowiedni dla
danego gatunku, odmiany i wieku rosliny,

*bryfa korzeniowa powinna byc¢ silnie przerosnieta (nalezy zwrdéci¢ uwage czy rosnace

korzenie nie opasujg bryty korzeniowej) i uprawiana w pojemnikach o pojemnosci proporcjonal-
nej do wielkosci rosliny,

*rosliny nie powinny by¢ uszkodzone mechanicznie i nie powinny zawiera¢ plam, obtamanych i
usychajacych gatazek, oraz pozostawac zdrowe, bez sladéw Zzerowania szkodnikdw,

«liscie nie powinny byc¢ zwiedniete, zwijajace sie, zabarwione wiasciwie dla danego gatunku, bez
plamek i nienormalnych odbarwien.



2.7. Sprzet
Roboty mozna wykonac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

2.8. Transport
Materiaty mogq by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

2.9. Wykonanie robét
2.9.1. Wykonanie nowych obszardw z zielenig i odnowienie istniejacego obszaru. Nalezy wyko-
nac nastepujace roboty zgodnie z projektem i zasadami wiedzy ogrodniczej:

*Przygotowanie pozostawionej i nawiezionej ziemi pod trawniki i nasadzenia.
- strona 9 -

*Nasadzenie krzewdéw w miejscach wskazanych w projekcie lub wg wskazan uzytkownika.
*Wykonanie ewentualnie innych rob6t pomocniczych zwigzanych z zielenig - wg potrzeb lub
zalecen Inspektora.

Podczas wykonywaniu nasadzen nalezy stosowac sie do nastepujacych zasad:

*Przed przystgpieniem do wykonywania nasadzen roslinnych glebe nalezy przygotowac i uprawic
poprzez stworzenie odpowiedniej jej struktury i dostarczenie materiatu organicznego.

*Dla nasadzen pojedynczych doty do potowy zaprawi¢ odpowiednig ziemig ogrodniczg;

nalezy dazy¢ do tego aby ziemia w pojemniku, ziemia w dole i w otoczeniu drzewa miaty zblizo-
ng strukture.

*Dla nasadzen grupowych istniejgce poditoze usungc i zastgpic¢ je odpowiednig zyzng ziemig
ogrodnicza.

*Podioze pozostate po usunieciu wierzchniej warstwy gleby przekopac¢ na gtebokos$¢ co najmniej
20 cm.

*Nalezy réwniez sprawdzi¢ odczyn gleby; dla wiekszosci drzew i krzewdw odczyn powinien wy-
nosi¢ pH 6,5-7.

*Terminy sadzenia: Przy wybieraniu pory sadzenia krzewdéw nalezy zwrdci¢ uwage na sprzyjajace
warunki atmosferyczne takie jak: umiarkowana temperatura powietrza i gleby, ocienienie, do-
stateczna wilgotnos¢ powietrza, pogoda bezwietrzna. Niedopuszczalne jest sadzenie drzew i
krzewdw w czasie silnych przymrozkéw lub w zamarznietg ziemie.

Ustalajac pore sadzenia nalezy stosowac sie do zasad wiedzy ogrodniczej.

*Dobér materiatu roslinnego: Sadzi¢ tylko rosliny z brytg korzeniowg, z pojemnikow.

Wielkos$¢ materiatu roslinnego podaje projekt.

*Technika sadzenia: wg uznania Wykonawcy, zgodnie z zasadami sztuki ogrodniczej.

2.9.2 Pielegnacja zieleni w okresie gwarancyjnym

Nalezy wykonywac przez okres gwarancyjny wszystkie niezbedne zabiegi

pielegnacyjne zgodnie z zasadami sztuki ogrodniczej.

Pielegnacja nasadzen obejmuje w szczegdlnosci:

epielenie,

enawozenie,

eprzycinanie,

eewentualng wymiane roslin,

swymiane wigzadet i palikow,

epodlewanie lub polewanie,

ezabezpieczenie na okres zimowy.

Pielegnacja trawnikéw obejmuje w szczegdlnosci:

epielenie,

egrabienie,

enawozenie,

*koszenie traw i chwastow,

eewentualne dosiewanie nasion traw,

epodlewanie lub polewanie,

swatowanie.

Okres gwarancyjny okres$la umowa miedzy Zamawiajacym a Wykonawca.

2.10. Kontrola jakosci

2. 10.1. Kontrola jakosci materiatéw

Powinna obejmowac sprawdzenie jakosci krzewdw i nasion traw wg podanych w punkcie 10.
norm.

2.10.2. Kontrola jakosci robot



Powinna obejmowac sprawdzenie wykonania wszystkich robdt opisanych w punkcie 5. pod
wzgledem stosowania sie do zasad ogrodniczych, zachowania geometrii nasadzen i estetyki.

2.11. Obmiar robét
eszt. - wykonania posadzenia: krzewu, pnacza
*ms - wykonania korytowania pod nasadzenia z roslin, kory sosnowej, ziemi.

2.12. Odbioér robét
Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z
SIWZ i umowa.

2.13. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

3.1. Roboty w zakresie wykonania nawierzchni bezpiecznej placu- CPV 45.23.30.00-9

3.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z utozeniem naturalnej piaskowej nawierzchni bezpiecznej dla upadku z wyso-
kosci 1,00 m.

3.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.3.

3.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie robét zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac.
Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

Niwelacja dla uzyskania terenu ptaskiego.

Utozenie nawierzchnie piaskowg zgodnie z technologig wykonania.

3.4. Okreslenia podstawowe
Okresdlenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wy-
tycznymi.

3.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i pole-
ceniami Zamawiajgcego.

3.6. Sprzet

Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac moga by¢ wykonywane recz-
nie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

3.7. Wykonanie robét

3.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1. Wykoszenie terenu, gdzie wystepuje darn.

2. Usuniecie kamieni i innych zbednych materiatéw .

3. Zniwelowanie i wyréwnanie nieréwnosci w podtozu

3.7.2 Wykonanie naturalnej nawierzchni piaskowej

Projektuje sie naturalng nawierzchnie piaskowg, bezpieczng do stosowania na zewnatrz (zgodnie
z normg PN-EN 1176-1:2009), do umieszczenia na niej urzadzenia w formie regularnego pola
piasku ptukanego o frakcji 0,2 - 20 mm i migzszosci

warstwy 20 cm. Cata nawierzchnia terenu wykonczonego nawierzchnig bezpieczng piaskowa
zostanie ograniczona krawedzig wykopu w gruncie dla stabilizowanego mechanicznie piasku.

3.8. Materiaty
*Piasek frakcji 0,2 - 2,0 mm, wolny od czastek gliny i mutu wg PN - EN 1177:2000/A1.

3.8. Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem zastosowa-
nych materiatéow i doktadnosci wykonania.



3.9. Obmiar roboét
Jednostkami obmiaru sa: m?, m?.

3.10. Odbior robét
Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot
zgodnie z umowa.

3.11. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

4. Wykonanie sSciezek dla pieszych - CPV 45.23.31.61-5 (nie wystepuja)

4.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania szczegdtowe doty-
czace wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowg ciggu pieszego.

4.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 4.3.

4.3. Zakres robo6t objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie robét zwigzanych z wykonaniem zagospodarowania terenu - Sciezki pieszej cig-
gu komunikacji pieszej - chodnika.

4.4. Okreslenia podstawowe
Okresdlenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wy-
tycznymi.

4.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i pole-
ceniami Zamawiajgcego.

4.6. Materialy

epiasek do wykonania podsypki pod nawierzchnie (piasek srednio lub drobnoziarnisty gr. 6 cm;
nawierzchnia -podsypka cementowo - piaskowa lub zwirowa 6 cm).

4.7. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztattowaniem placédw oraz montazem i wznoszeniem gotowych konstrukcji
mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4.8. Transport

Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu,
zeby unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowe-

go.

4.9. Wykonanie roboét (nie wystepuje)

Lokalizacja SCIEZKI - zgodnie z projektem budowlanym LUB WSKAZANIEM UZYTKOWNIKA.
Bezposrednio przed utozeniem nawierzchni wykonac¢ 5 cm podsypke z piasku gruboziarnistego z
rozécieleniem, zageszczeniem mechanicznym do Is = 0,95 i uzupetnieniem w czasie ubijania
oraz wyréwnaniem szablonem powierzchni do wymaganego profilu.

Nawierzchnie wykonac z Z PIASKU ZMIESZANEGO Z CEMENTEM wg potrzeby, ubiciem mecha-
nicznym nawierzchni, sprawdzeniem spadkdéw i réwnosci nawierzchni.

4.10. Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z umowa pod wzgledem zastosowa-
nych materiatéow i doktadnosci wykonania.

Wszystkie elementy wyposazenia placu zabaw muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpie-
czenstwa ich uzytkowania.

4.11. Obmiar robét.
Chodnik - m? wykonanej nawierzchni.



4.12. Odbioér robot

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z
SIWZ i umowa.

4.13. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

. Przepisy zwigzane

. PN-B-067 II Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
. BN-88/673 1-08 Cement. Transport i przechowywanie

. PN-EN 1177:2000 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki. Wymagania bezpieczen-
stwa i metody badan

6. PN-EN 1177:2000/A1:2004 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki.
Wymagania bezpieczenstwa i metody badan (Zmiana A1)

7. PN-EN-1176 1 do 7 - Place zabaw

8. PN-R-65024:1962 Materiat siewny. Nasiona traw.

9. PN-C-87030-35:1987 Nawozy sztuczne ogrodnicze. Wymagania ogdlne.

10. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze

11. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu

12. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
13. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

14. PN-EN-197-1:2002 Cement - Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku

15 PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
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